План реферата по теме 
ДИНАМИКА УПРАВЛЯЕМЫХ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬНЫХ УСТРОЙСТВ 
	
1. Методы управления и структуры регулируемых ПУ  .
1.1. Введение. Цели  регулирования ПУ. Анализ простейшей системы позиционного регулирования, сравнительная оценка идеального релейного и линейного регуляторов по быстродействию. Непрерывное и импульсное регулирование, их оценка по энергетике.
1.2. Основные свойства ПУ как управляемых динамических систем. Задачи управления импульсными ПУ, особенности ПУ как объекта управления в дискретной системе с нелинейным импульсным элементом и непрерывной частью (фильтром). Обобщенная структурная схема системы. Принципы управления импульсными ПУ, классификация способов регулирования ПУ. Примеры и особенности схем регулируемых выпрямителей, инверторов, преобразователей постоянного напряжения.
 	2. Динамические характеристики и параметры ПУ. 
2.1. Требования к качеству управления. 
2.2. Виды возмущений. 
2.3. Динамические параметры ПУ.
3.Требования к системе управления (СУ) регулируемых ПУ.
3.1. Функции СУ: защиты, выход на режим, параллельная работа. 
3.2. Элементы схем СУ, измерители мгновенных, средних и действующих  значений сигнала.
	4. Методы исследования и проектирования регулируемых ПУ.
4.1. Условия аналогии дискретных и непрерывных систем. Анализ регулируемых ПУ как непрерывных систем. Синтез переходных характеристик методами динамической компенсации и «желаемых» ЛАЧХ. Типы корректирующих устройств. Типовые регуляторы (П, ПИ, ПИД). 
4.2. Определение движений в системах с время-импульсной модуляцией (расходящиеся, затухающие, ограниченные). 
4.3. Синтез структуры и  параметров управления по критерию максимального быстродействия.
4.4. Моделирование как прикладная методология исследования и проектирования регулируемых ПУ.
5. Методы экспериментальной оценки динамических характеристик регулируемых ПУ.
5.1. Методы оценки качества параметров ПУ. 
5.2. Методы и схемы испытаний. Подача возмущений по цепям питания, управления и нагрузки. 
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