Описания компьютеpов с нетpадиционной аpхитектуpой (70-е и 80-е годы) 
[bookmark: hep]Denelcor HEP (Heterogeneous Element Processor)
Данный компьютер считается первой коммерчески доступной вычислительной системой с множественным потоком команд. В своей полной конфигурации Denelcor HEP содержит 16 процессорных модулей (Process Execution Module - PEM), через многокаскадный переключатель связанных со 128 модулями памяти данных (Data Memory Module - DMM). Все процессорные модули могут работать независимо друг от друга со своими потоками команд. В свою очередь каждый процессорный модуль может поддерживать до 50 потоков команд пользователей. На уровне процессорного модуля множественность потоков команд обеспечивается одним восьмиуровневым конвейерным устройством для обработки команд. На каждой ступени конвейера должны находиться команды из разных потоков. Следовательно, скорость вычислений увеличивается с увеличением количества потоков команд, пока конвейер не будет заполнен. После заполнения конвейера эта величина остается постоянной. 
[bookmark: cmpp]C.mpp
Содержит до 16 машин типа DEC PDP-11, связанных с 16 модулями памяти через перекрестный переключатель размерности 16x16. 
[bookmark: pasm]PASM (Partitioned SIMD/MIMD computer)
Содержит до N=2n процессорных элементов, каждый из которых содержит свое устройство обработки данных и модуль памяти из двух блоков. Все процессорные элементы между собой связываются через многокаскадный переключатель. Отличительной особенностью этой архитектуры является возможность динамически менять свою конфигурацию в зависимости от прикладных задач. Система может быть сконфигурирована либо как SIMD, либо как MIMD компьютер. Кроме локальной памяти, каждый процессорный элемент имеет доступ к общей памяти. 
[bookmark: pringle]PRINGLE
Это вычислительная система типа MIMD с распределенной памятью, состоящая из 64 процессорных элементов (ПЭ). Каждый ПЭ содержит 8-разряд\-ный микропроцессор Intel 8031 с 32--разрядным сопроцессором Intel 8231 и локальную память объемом 2 Кбайта. В качестве контроллера используется 16-разрядный микропроцессор Intel 8086. Связь процессорных элементов осуществляется через общую шину. 
[bookmark: lcap]lCAP (loosely Coupled Array Processors
Данная система состоит из нескольких машин FPS 164, которые контролируются одной управляющей машиной. В демонстрационных образцах было использовано семь FPS 164, каждая из которых имела по 4 Мбайта основной памяти. Управляющей машиной служила IBM 4381. 
[bookmark: cm-star]Cm*
Основной компонентой этой системы является "вычислительный модуль", состоящий из микропроцессора DEC LSI-11 с 64Мбайтами dynamic MOS memory. Данный модуль может работать как отдельный компьютер. В то же время до 14 таких модулей могут быть подключены к шине (intracluster bus), формируя таким образом сильносвязанную систему (кластер - tightly-coupled cluster). Внутри этого кластера передача данных происходит путем прямого доступа к памяти. Построенные таким образом кластеры можно связать в более сложную систему через две соединяющие кластеры шины (intercluster buses). При этом получается слабо связанная сеть (loosely-coupled network), в которой обмен данными происходит путем коммутации пакетов (packet switching techniques). 
[bookmark: cedar]CEDAR
В состав системы входит шестнадцать кластеров по восемь процессорных элементов (ПЭ) в каждом. Кластеры связаны через расширенную сеть типа Omega (extended Omega global switching network) с 256 модулями глобальной памяти. Каждый модуль памяти имеет объем от 4 до 16 мегаслов. Процессорные элементы, составляющие кластер, имеют по 16 мегаслов локальной памяти. Все процессорные элементы конвейерного типа и связаны между собой через локальную коммутационную сеть (local switching network). 
[bookmark: staran]STARAN
В ее состав входят четыре матричных модуля, управляемых последовательной машиной PDP-11. Каждый модуль содержит 256 ПЭ и общую память емкостью от 64 Кбит до 64 Мбит. Связь между ПЭ и памятью осуществляется через гибкую коммутационную сеть. 
[bookmark: pepe]PEPE (Parallel Element Processor Ensemble)
Это система из 288 ПЭ с низкой степенью связности. Каждый процессорный элемент содержит по три процессора (каждый процессор предназначался для выполнения определенной функции, связанной с задачей радиолокации), управляемых в синхронном режиме тремя устройствами управления (по одному на каждый тип процессора в ПЭ). Эти три устройства управления подключались к трем стандартным каналам ввода-вывода машины CDC 7600, которая была главной для всей системы. Связь между ПЭ осуществлялась через блоки памяти устройств управления. 
[bookmark: prime]PRIME
Система состоит из пяти процессоров. Каждый процессор через матричный коммутатор имеет доступ к блокам памяти (количество блоков варьируется от одного и более). Через сеть внешнего доступа процессоры соединяются с памятью на внешних носителях и устройствами ввода--вывода. В каждый момент времени некоторый процессор с памятью работает как управляющий процессор (монитор), регулируя активность остальных рабочих процессоров. 
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